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MassDetent TorqueRotor InertiaInductanceHolding TorqueResistanceRated CurrentDrive SequenceStep AngleModel

（ g） （ mNm） （ g・ cm2） （ mH） （ mNm） （ Ohms） （ A） （ deg） 

1202.0 82.4 40 2.4 0.8UNI-POLAR0.914PY-Z047U

1202.0 89.3 40 9.0 0.4UNI-POLAR0.914PY-Z064U

1051.8 51.2 22 1.9 0.8UNI-POLAR0.914PY-Z247U

1051.8 54.6 22 7 0.4UNI-POLAR0.914PY-Z264U

1202.0 89.3 55 4.8 0.6BI-POLAR0.914PY-Z047B

1051.8 54.6 35 3.8 0.6BI-POLAR0.914PY-Z247B

Z264-0.4A

Z247-0.8A

Z247B-0.6A
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■ Specifications

�����	
35□ 0.9° 

Hybrid

■Outline

•  LEAD WIRE SIDE
-HSG: 51021-0600 

■ Torque/Speed Characteristics

0.90

Motor TYPE: 14PY-Z0XX
Driver: Chopper Dual
Supply Voltage: 24 V (DC)

Motor Type: 14PY-Z2XX
Driver: Chopper Dual
Supply Voltage: 24 V (DC)
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PULL  IN
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